Navrh na prozatimni pravidla

Kategorie RCEV — kluzaky s elektrickym motorem
s vySkovym snima €em

1. Definice modelu

Model letadla s elektrickym pohonem, u néhoz vztlak vznik& plsobenim aerodynamickych sil na plochy
z(stavajici za letu nepohyblivé (vyjma fidicich ploch) a je Fizen pilotem ze zemé pomoci radiového zafizeni.
Modely s ménitelnou geometrii €i plochou musi odpovidat pfedepsanym charakteristikam, i kdyzZ plochy jsou
ve slozeném ¢i rozevieném usporadani.

2. Charakteristiky modelu
Model letadla dle obecnych ustanoveni Sportovniho fadu a nasledujicich omezeni.

a) maximalni celkova plocha: 150 dm2
maximalni letova hmotnost: 5 kg
maximalni plosSné zatizeni: 75 g/dm2

b) pro pohon modelu smi byt pouzit jeden elektromotor pohanéjici pfimo nebo prostfednictvim
pfevodovky pevnou nebo sklopnou vrtuli. Typ ani pocet ¢lankd pohonné baterie nejsou omezeny.

c) model musi byt vybaven snimacem pocatecni vysky s funkci dle bodu 3. téchto pravidel.

d) neni povoleno zadné pevné ani zatahovaci zafizeni na spodni strané trupu, slouzici pro zpomaleni
modelu na zemi pfi pfistani.

e) neni povoleno pouziti jakéhokoliv zafizeni umozrujiciho béhem letu pfenos informaci z modelu,
tykajicich se parametr( letu, zejména rychlosti, vySky, stoupani ¢i klesani modelu.

3. VySkovy snima €
a) Vyskovy snimac¢ zaznamenava aktualni vySku v okamziku 5 sekund po vypnuti motoru (maximalni
dosazenou vySku v intervalu 0 az 5 sekund od vypnuti motoru??).

b) Zaznamenanou hodnotu poc¢ateéni vySky musi snimac zobrazovat zfetelnym zpuasobem, napf.
optickym nebo akustickym signalem (blikani LED, LCD zobrazova¢em, pipanim apod.). Hodnota
pocate¢ni vySky je pouzita pro vypocet vysledku letu dle odstavce 10.

c) Pouzity snima¢ musi splfiovat nasledujici pozadavky:
1. pracovat v rozsahu min. od 1100 hPa do 850 hPa s rozliSenim alespori 0,1 hPa

2. pracovat v rozsahu okolnich teplot min. -10 az +60 C

3. pracovat se standardnim napajecim napétim pro RC komponenty, tj. 4,8 az 6V
4. automatické nastaveni nulové vysky snimace pfi zapnuti

5. pfipojeni prostfednictvim standardniho JR konektoru

d) Snimac¢ musi byt umistén v modelu tak, aby snimany tlak odpovidal atmosférickému tlaku v okoli
modelu, a nebyl ovlivnén zménou tlaku napf. v disledku proudéni vzduchu okolo modelu.

4. Soutézici a pomocnik
a) soutézici musi sdm ovladat fizeni modelu.

b) soutézici mGze mit béhem soutéZniho letu u sebe jednoho pomocnika, ktery ovSem nesmi fyzicky
zasahovat do fizeni.

6. Organizace sout éze
a) soutézni lety jsou rozdéleny do kol, ktera se dale déli na skupiny.

a) soutézici jsou rozdéleni do téchto skupin podle pouzivanych kmitocta tak, aby vzajemné v jedné
skupiné nemohlo dojit k ruSeni

b) vzdy pfed zahajenim dalSiho soutéZzniho kola se provadi rotace soutézicich v jednotlivych skupinach

podle vhodného systému, ktery zmensSuje pocet pfipadd, v nichz dva soutéZici leti spolu vicekrat.

c) kazdy soutézici mé startovni listinou pfidélen sv(j vzletovy a pfistavaci kruh, ze kterého musi
uskuteénit vzlet.
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7.

10.

Sout éZni tloha

a)

b)

soutézni Uloha sestava z minimalné 4 letd, pro jejichz pribéh plati pravidla popsané v kapitole 8.
téchto pravidel. Pocet let( stanovi dle mistnich podminek Feditel soutéze.

shody kone¢ného souctu rozhoduje pocet bodl ze Skrtaného kola. Je-li i zde shoda, rozhoduji bodové

vysledky pfed pfepocitanim, v pofadi od nejvyssiho k nejnizSimu.

Sout ézni lety

a)
b)

c)

d)
e)

f)

startér vyhlasuje 5 minut pfipravného ¢asu pred startem nasledujici skupiny.

pracovni ¢as v kazdé skupiné je 10 minut. SoutéZici mize se svym modelem odstartovat kdykoliv
v prubéhu pracovniho ¢asu.

startér musi dostatecné hlasité, nejlépe za pouziti zvukového signalu, hlasit zac¢atek pracovniho ¢asu,
déle hlasi kazdou minutu pracovniho ¢asu, po dosazeni 9 minut hlasi dal po 10 sekundach a
poslednich 10 sekund pfed koncem hlasi zvukovym signalem nebo odpocitavanim po 1 sekundé.

mérfeni letového ¢asu zacina v okamziku startu modelu z ruky soutéziciho nebo pomocnika.

soutézici ma v kazdém soutéznim letu narok na dva pokusy. Za pokus se povazuje vypusténi modelu
se zapnutym motorem z ruky soutéziciho nebo jeho pomocnika.

méreni letového ¢asu kon¢i v okamzZiku
1) prvniho dotyku modelu se zemi, nebo pfekazkou pevné spojenou se zemi, a nebo
2) skonceni pracovniho ¢asu skupiny.

Chod motoru

a)
b)
c)
d)

pred vzletem musi pilot ukadzat Casomériclim, jakym zpisobem zapina a vypina motor.
motor je mozno zapnout az po zaznéni signalu zacatku pracovniho ¢asu.
maximalni doba chodu motoru je 30 sekund.

motor miZze byt v kazdém pokusu zapnut pouze jednou, pfi opakovaném zapnuti motoru je vysledek
tohoto pokusu anulovan.

Hodnoceni sout éZniho letu

a)

b)

c)

vysledek soutéZniho letu je dan sou¢tem bodul za letovy €as, bonifikace/penalizace za pocatecni vySku
a pridavnych bodu za pfesnost pfistani dle vzorce:

V=T+(150-H) + P, kde:

T je pocet bodu za letovy Cas, za kazdou ukon¢enou sekundu letového ¢asu ziskava soutézici 1 bod.
H je pocatecni vySka zaznamenana snimacem v metrech

P jsou pfidavné body za presnost pfistani dle nasledujiciho odstavce

pfidavné body za presnost pfistani. MéFi se vzdalenost od stfedu kruhu ke Spi¢ce kuzelu motoru.

vzdalenost body vzdalenost body
0-1m 100 b. 9m 60 b.
2m 95 b. 10m 55 b.
3m 90 b. 11 m 50 b.
4m 85 b. 12m 45 b.
5m 80 b. 13m 40 b.
6m 75 b. 14 m 35b.
7m 70 b. 15m 30 b.
8m 65 b. pres 15 m O0b.

pridavné body za pfistani se neudéli:
1) pokud soutéZici pfistal po uplynuti pracovniho ¢asu
2) dotkne-li se pfi pfistavani model soutéziciho, jeho pomocnika nebo ¢asoméfice

soutézici ve skupiné, ktery dosahl nejvyssiho vysledku, ziskava korigovany vysledek 1000 bodu
v dané skupiné. Ostatni soutézici v této skupiné ziskavaji korigovany vysledek, vypocteny podle
nasledujiciho vzorce:

vysledek sout éziciho / nejvysSi bodovy sou et ve skupin & x 1000
Vysledek se zaokrouhli na dvé desetinna mista.
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11. Opakovani sout ézniho letu

SoutéZici muze pozadat o opakovani soutézniho letu:
a) pokud let nebyl hodnocen vinou chyby pfidéleného ¢asomérice.

b) pokud let modelu naruSila nebo ukongila neo¢ekavana udalost, kterou nezavinil ani nemohl ovlivnit
soutézici nebo jeho pomocnik

c) pfi vzajemné srazce jeho leticiho modelu s jinym leticim modelem.
d) pokud byl soutézici tmysiné omezen pfi pfistavani na svij pfistavaci bod jinym soutézicim, nebo
pomocnikem jiného soutéziciho.

O naroku na opakovani soutézniho letu rozhoduje feditel soutéze a zaroven rozhodne, kdy bude opakovani
umoznéno. Soutézicimu musi byt poskytnut pfiméfeny ¢as na pfipravu modelu.

12. Anulovani letu

Soutézni let je hodnocen nulou, kdyz:
a) model je vypustén déle nez 10 m od stfedu pridéleného kruhu.
b) soutézici béhem letu opétovné zapnul motor, pfitom se rozliSuje:

1. pokud se béhem klouzavého letu protoci vrtule vlivem proudéni, pfipadné dojde k protoceni
vrtule vlivem ruSeni a ovlddaci paka motoru je prokazatelné v poloze ,vypnuto“, toto se
nepovazuje za poruseni pravidel.

2. pokud dojde béhem klouzavého letu k umysinému, nebo i neimysinému zapnuti motoru, kdy
motor tAhne, model stoupa nebo je ovlada¢ motoru na vysilaci v poloze ,zapnuto®, let se
anuluje.

c) odpadne za letu jakakoliv ¢ast modelu, mimo pfipadu, kdy se tak stane v dusledku srazky s jinym
modelem nebo pfi pFistani.

d) model pfistane ve vzdalenosti vétSi nez 75 m od stfedu svého pfistavaciho kruhu.
e) model pfistal déle nez 1 minutu po ukonéeni pracovniho ¢asu.

5. Letova plocha
a) soutéz musi probihat na ploSe s pfiméfené rovnym terénem, pokud mozno bez vlivu svahového,
pfipadné vinového proudéni.

b) poradatel musi viditeln& vyznagit stfedy vzletovych a pristavacich kruh(i. Rada pfistavacich kruhti by
méla byt umisténa kolmo na prevladajici smér vétru. Ve stfedu kazdého kruhu je ter¢ a 15 m dlouha
méfici paska s oznacenim vzdalenosti od stfedu a bodU za pfistani. Minimalni vzdalenost mezi
pristavacimi body je 15m.
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